Nome :Gregory Amir Abdala Buscal
3 ETE
TDP
*verificare che  alimentatore  sia stabilizzato con  diodo  zener
Strummenti :
* oscilloscopio TDS220 Two  chanel Digital-timer oscillosope  di marca Tektronix
*multimetro  Hewyett 3401 Multimeter 
*trasformatore 220v/16 V
*Diode Zenner 1.5V/1W
*Resistenza 330Ω / 0.25W
*Diode 1N4øø1
*bread board
* condensatore polarizzato
[image: ]
Calcolo: 
I = (V-V2)/R 
I= (22,6-15)/330 
I= 23mA
Dz Imax=  Pmax/vz = 1/15 = 66,6mA
R1Imax =  = 0.25/330= 27,5mA
Vr1max = (27,5).(330)= 9v
Pdz= (Vz ).(I)= 345mV
Pr1=  .R1=m174mV
Calcoli dopo  la lettura:
V.alt = 16V
V.DC= 14.45V
V.uscita = (3,6).(20mV)= 72mV
T= 4 div . = 20ms
Vrip = 3,8 div  =  3,8V
Ƒ=   = 1/20ms =0.05x Hz=50Hz
Tabella:
	· 
	· Vrip (V)
	· T(ms)

	· Condensatore 
	· 3,8
	· 20

	· uscita
	· 0.072
	· 20



Relazione :
· Abbiamo  per prima cosa  montato  il circuito sulla bread board mettendo in parallelo il diode zener con il condensatore polarizzato ,  poi  siamo  andati  a  collegarlo con il trasformatore  e poi   misurare   la  V.alt  e   la V.dc    di conseguenza   abbiamo  visto   che sono circa uguali  , di seguito abbiamo visto sullo schermo  il periodo  e poi  abbiamo  calcolato  la  Frequenza  e   alla fine  abbiamo  verificato che  l’ alimentatore  si  è  stabilizzato con il  diode  zener che lo fa raddrizzare  leggermente  .
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